e T Robot VS-BT

Nazev: Robot BT-VS

Popis: Robot ovladany pomoci Bluetooth z PC nebo mobilniho telefonu
Vedouci: Mgr. Milan JanousSek
Sekce: Elektrotechnika

Bluetooth modul MCU ATmega48

Konektor pro senzory

DPS Konektor programéatoru

Singalizaéni LED

Hlavni vypinaé

Motory Baterie

Podvozek

Blokové schéma:

Popis: Ve své dlouhodobé maturitni praci jsem sestrojil pohyblivého robota vybaveného Bluetooth
modulem, vytvoril aplikaci pro ovladani robota z PC a aplikaci pro ovladani robota z mobilniho
telefonu. Robot je vybaven dvéma motory, které mize uZivatel bezdratové ovladat. K robotu lze
rovnéz pripojit senzory a jejich hodnoty je mozné posilat pomoci Bluetooth uZzivateli.

Aplikace pro OS Windows:

e Pomoci této aplikace Ize robota ovladat z PC vybaveného
Bluetooth modulem
e Ovladat robota Ize pomoci tla¢itek v aplikaci, nebo pomoci
Sipek klavesnice
e Aplikace pracuje ve dvou modech
o Zakladni. Ptikaz je aktivni, dokud neni vyslan jiny
novy piikaz
o Setrvaénost. Piikaz je aktivni, po dobu drZeni Sipky
klavesnice

Phpojeno COMG COMS6
FS

Aplikace pro OS Android:
e Pomoci této aplikace lze robota ovladat z mobilniho telefonu o e
vybaveného Bluetooh modulem s OS Android
e Aplikace pracuje ve dvou modech
o Zakladni. Uzivatel ovlada robota dotykovymi tlaitky
o Naéklon. Uzivatel ovlada robota ndklonem mobilniho
telefonu
e [ze nainstalovat na vSechny verze OS Android

Odpojit




