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PWM regulator s ATmega8
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Divodem toho projektu byl fakt, ze jsem chtél {
zkonstruovat regulator pro odporovou pilu, kterou

hojné vyuzivam ve své modelarské diln€ pii stavbé
letadel. Tento projekt je jiz nékolikaty mnou
postaveny regulator, avSak zatim ten nejlepSi. Pii
navrhu ani stavbé tohoto regulatoru se nevyskytly
zadné vEtsi obtize, které by mou praci ztézovaly.
ZavereCné testy reguldtoru dopadly také dobie, a
proto se nebojim fici, Ze tento projekt dopadl vyborné.
Vim, Ze tento PWM regulator s ATmega8 neni
nejlepsi z nejlepsich, a ze by nebyl vhodny naptiklad
k prodeji, ale ja jsem s nim velice spokojeny. Myslim
si, ze se velice povedl a pro ucely, pro které byl
navrhovan, je perfektni.

Pokud bych chtél tento projekt v budoucnu
jesté vylepSovat, ur¢ité by pfFibyly novinky, jako
napiiklad automatické fizeni ventilatoru, pamét
nastavenych hodnot vykonu atd. To je ovsem otdzka
dalsiho vyvoje.




